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Nº DO 
ITEM DESCRIÇÃO NOME DA PEÇA QDT.

1 Tampa3 Tampa superior 1
2 AX-12A Motor 1
3 39061_txm-

flatbrackets Placa alumínio reta 3
4 39062_txm-lbrackets Placa alumínio L 2
5 39098_txm-shcs 6-32 

x 0.3125 Parafuso allen 8
6 39094_txm-kep nut Porca 8
7 FP04-F3 Suporte 1
8 ParafusoMotor3 Parafuso philips 8
9 Porca Porca 8
10 39097_txm-shcs 6-32 

x 0.5 Parafuso allen 4
11 Arruela Arruela 3
12 Botao Botão Liga-Desliga 1
13 ParafusoMotor Parafuso philips 4
14 Arruela2 Arruela 4
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