N° DO

6

7 8

TEM DESCRICAO NOME DA PECA QDT.
1 Tampa2a Placa intermedidria ]
Suporte
14 engrenagem Suporte engrenagem 40 dentes 1
3 )32%9;)7_’rxm—shcs 6-32 Parafuso allen 9
4 39094_txm-kep nut Porca 2
5 39103_txm-stand- Espacador com rosca interna - 5
offpostsé-32x211 2"
6 39102_txm-stand- Espacador com rosca interna - o
offposts6-32x1 1"
/ Arruela Arruela )
Montagem braco - Simetria
8 Montagemé para os itens 12, 13, 20, 21, 22, 1
23,24, 25,26, 27 € 28
9 Porca Porca 8
10 ParafusoMotor Parafuso philips 8
11 ﬁ\rruelohfz 3 Arruela 8
orracha de
12 aderéncia Garra _ 2
13 ParafusoMotor3 Parafuso philips 28
14 Tracao Sistema de engrenagens 1
15 BuchaNylon Bucha espacadora 1
41792_txm-4.7mm X
16 4mm | bronze Bucha 1
bushing
17 T3§8Jr2é3_’rxm—geor40- Engrenagem 1
18 eixo30 Eixo sistema de tracdo ]
36466_txm-omni .
19 wheel joining hub Bucha para eixo 2
20 FPO4-F3 Suporte motor 3
21 ASM0002_ASM Motor 3
22 FPO4-F1 Suporte motor 1
23 Bucha? Bucha motor 2
24 ParafusoMotor4 Parafuso philips 2
25 Espacador Espacador motor 4
26 FPO4-F2 Suporte motor 1
27 FPO4-F10 Suporte motor 2
31 28 FPO4-F11 Suporte motor - garra 1
\ ; 29 SensoriR Sensor infravermelho 2
30 Porca?2 Porca 2
31 Parafuso sensor Parafuso fenda 2
HC-SRO4- .
32 UlfrasonicSensor v7 Sensor ultrassonico 1
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